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Plasser:Theurer
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Tamping machines
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Universal tamping machine

Plasser Unimat

self-propelled

4x4 4x4e -
- Max. running speed, 100 km/h
1 1

Max. travelling speed, 100 km/h

towed
hydraulic electric
Max. axle load 20 t

Line category C2 EN 15528

Structure gauge G1 EN 15273-2
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Tamping units

Tamping unit: 4x4e

- Pollit: 1
« Hakut: 16 kaantyvaa
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E| Tamping segments - Tamping Tine tiltable
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Plasser:Theurer

Universal tamping machine

Plasser UnimatExpress

Plasser

UnimatExpress
2X-4x4 Dynamic
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Universal tamping machine

Plasser UnimatExpress @ %

Max. running speed,

self-propelled o
Max. travelling speed, towed 100 km/h
8x4 Max. axle load 225 t
2or1 2or1 Line category D2 EN 15528
- Stabilisaattori: Valinannvarainen G GEEE G1 EN 15273-2
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Tamping units

Tamping unit: 2X-4x4 (24/8)

« Pollit: 2 tai 1
« Hakut: 24 kinteaa / 8 kadannettavaa

— Tamping Tine tiltable
-— Tamping tine rigid
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Plain-line tamping machine

Plasser Express @ %

Max. running speed,

self-propelled I Ly

Max. travelling speed, towed 100 km/h

Max. axle load 225 t

Line category D2 EN 15528
Structure gauge G1 EN 15273-2
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Plasser:Theurer
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Digital Products and Measuring Systems

Plasser TampingAssistant

Smart Tamping Assistant
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Plasser:Theurer

Digital Products and Measuring Systems

Plasser TampingAssistant

Avustusjarjestelma konekayttajille

Itse-oppiva, Al-pohjainen

Antaa suosituksia toimenpiteista ja ehdottaa ratkaisua tuentatyon suorittamiseen

Valitsee, asemoi ja konfiguroi tuentayksikot automaattisesti tuentaa varten

Tallennetut anturitiedot Kasitellyt tiedot Suositus toteutukselle
Syvyyskartta Kuvien luokittelu semanttisen Tyoyksikot asemoidaan
segmentoinnin avulla tekoalya kasiteltyjen tietojen perusteella

hyodyntaen
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Plasser:Theurer

Digital Products and Measuring Systems

Plasser TampingAssistant — Tuotevariaatiot

Plasser TampingAssistant Pro

Avustus:

e Nosto- ja rekkaus
(sisaltaen 3-kiskon nostoa)

Plasser TampingAssistant Basic e Automaattiesesti siirtda tukemisyksikot
o Sivutiivistajat
Avustus: e Stabilisaattorin lautaset
e Nosto- ja rekkaus ° I\Kn'elll(‘-sf'l'ﬁ'tk —
. . ilman 3-kiskon nostoa * ISkonkiinikeharja

Plasser TampingAssistant Ready ( )

Perusraportti dokumentoinnin Laajennettu raportti dokumentoinnin
Kone on valmisteltu jarjestelman osqittamiseksi osmttarknlft(fk&(tuentakohdat, nostokohdat,
jalkiasennusta varten (vain nostokohdat) syvyyskartta)
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Plasser:Theurer

Digital Products and Measuring Systems

Plasser TampingControl
Tallentaa ja analysoi tuemisyksikoiden mittausarvoja reaaliajassa antureiden avulla
ForceAutomation: saataa puristuspainetta automaattisesti tukikerroksen ominaisuuksien perusteella

« BallastMonitoring: maarittaa raidesepelin kunnon

e 1 @

BallastMonitoring

« VoidDetection: tietoa tayttdasteesta

o

ForceAutomation

VoidDetection

Add-ons

Basic

product
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Digital Products and Measuring Systems

sk
Digitalised Work Process

UNIMAT 09-4x4/4S DYNAMIC

f) Plasser InertialTrackGeometry SmartALC

Track geometry pre-measuring [g4 Tamping process Data analysis

M  Plasser Datamatic

@ Plasser ReferencedTrackGeometry ﬁ@ Plasser TampingAssistant @ Plasser InfraScan E@ Plasser TampingReport
SmartALC 7\ Plasser TampingControl @ Plasser InertialTrackGeometry

@ Plasser ReferencedTrackGeometry
'_\
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Plasser:Theurer

O 3 BallastMaster
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Plasser BallastMaster

Koneversiot

Plasser BallastMaster 405 Plasser BallastMaster 410
Siilo 5m3 10 m3
Hytti 1 1
Raideleveys 1,435 —-1,676 mm 1,435 —-1,676 mm
Ratakategoria C2 C2
Ulottuma G1 G1
Max. siirtonopeus 100 km/h 100 km/h
Max. hinausnopeus 100 km/h 100 km/h
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Plasser BallastMaster

Plasser BallastMaster 405
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Plasser BallastMaster

Plasser BallastMaster 410
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Plasser BallastMaster

Miksi sepeli levitetaan ja tasataan?

« Tukikerros varmistaa raiteen sijainnin ja estaa raiteen . _
sivusiirtyman L N -
» Tukikerroksen poikkileikkauksen teknisesti oikea mitoitus e oo

« Riittava maara raidesepelia
« Jaettu mahdollisimman tasaisesti
« Maaratyn profiilin mukaisesti koko rataosuudella

« Edellytys kestavalle tuennalle

* Uuden sepelin tarpeen vahentaminen
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Plasser BallastMaster

Sepeliaurojen toimintaperiaate

1. Olka-aurat
« Muodostavat oikean sivuluiskan kaltavuuden
« Siirtavat sepelia tukikerroksen ylaosaan

2. Keskiaura: jakaa raidesepelin raiteen alueelle

3. Harjayksikko: poistaa ratapolkkyjen paalle
jaaneet kivet

It
(I ilﬂlllil}

L1 (LLRRIA

4. Ylimaarainen sepeli
e Sivuttaissiirto radan sivulle tai

« Kuljetus siiloon kohtia varten, joissa sepelia
on lilan vahan
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Plasser BallastMaster

Konetyyppi

Kohokohdat

» Resursseja saastava tyoskentely ja vahaisempi uuden raidesepelin tarve pistemaisen sepeldinnin ja
sepelisailion ansiosta

« Saadettava harja-akseli mahdollistaa eri ratapolkkytyyppien harjauksen ilman harjojen vaihtoa
« Parempi suorituskyky optimoidun raidesepelin siirron ansiosta sepelisailioon
* Yhden ajokerran teknologia: sepeldinti, profilointi ja harjaus yhdella ajokerralla

« Parempi tyoskentelymukavuus: tyoskentely istuen, parempi nakyvyys tyoalueelle seka ohjaamon
ilmastointijarjestelma optimaalisen sisailman varmistamiseksi

» Kaksiosaisen olka-auran siirto tydoskentelyulottuman sisalla mahdollistaa viereisen raiteen pitamisen
liikenteessa

» Valmius tulevaisuuteen ETCS-integraation ansiosta

» Valinnainen polyntorjuntajarjestelma polyn vahentamiseksi
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Plasser:Theurer
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Keskiaura — jakamaton
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o BallastMast
asser BallastMaster MODULAR

|customizinghy
Optioita
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_ . Plasser:Theurer
Digital Products and Measuring Systems

End-to-end process
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