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Kehittamishankkeen tausta

Concept phase

* First preliminary studies
for industrial companies
* Conceptualization
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Verification phase 2021-2022

* Research and development

* Simulations

* Business Finland Co-innovation
project funding

* Field testing Q2/2022
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Pilot phase 2023-25

* Proof of Concept
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® Junassa ympariston havainnointiin sensoriteknologia (RGB-kamera, thermokamera, lidar ja tutka), jonka
havainnointikyky sailyy vaikeissakin olosuhteissa

e Varoituslaitosten ja junan valinen kommunikaatio
e Tehdasalueilla kuljetusyksikdiden maara pienenee

e Alhaisemmat CO2-paastot
o Akkukayttoisyys

e Energiakustannukset

e Henkilotyokustannukset

e Kunnossapitokustannukset
e Aikasaasto
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Vaihe 2: Tutkimus, kehittaminen ja verifionti

Jarjestelman toiminnallisuus huhti-toukokuu Voikkaan testiradalla GoA4 tasolla

Autonomisuus verifioitiin

GoA4: Grade of Automation 4
Autonomisen liikkumisen taso, jossa Vaihteet ja varoituslaitokset toimivat

juna tekee itsendisesti paatokset, eika | Tietojarjestelma toteutti annetut langattomasti (EPF)
yksikossa istu kuljettajaa tehtdvat (Proxion)

Ymparistdon havainnointi ja siihen Veturina toimi autonomiseksi
perustuva paatoksenteko toimi (VTT) | muutettu dieselveturi (Steel Wheel)

Raidedigitalisaatio toimi 5G paikantaminen toimi hyvin
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Vaihe 3: Teollinen pilotti

Suomesta loytyy useita
sopivia teollisuuskohteita,
joissa autonominen
raidelogistiikka voitaisiin
toteuttaa

Vaihe 3:n ytimessaon
toimitusketjun kehittéminen
perustuen autonomiseen

raideliikenteeseen
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Mahdollisen projektin tavoitteet

e Akkukayttéinen autonominen/automaattinen
raidelogistiikka tasolla GoA4

e Kehittaa kokonaisuutena toimitusketjua
tuotannosta satamaan

e Toteutetaan yhdessa teollisen mittakaavan
autonominen/automaattinen raidelogistiikka,
joka parantaa teollisuutemme kilpailukykya

e Vaihtotyon automaation kehittaminen
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Reijo Viinonen
+358406300631

Reijo.viinonen@ proxion.fi

WE KEEP \

THE WORLD

ON TRACK \
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