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Kokeilun tavoite

Tama kokeilun tavoitteena on erityisesti parantaa paallystysurakan laatua, automaattista
lampdtilanseurannan sahkodista toimintamallia kehittamalla

> Valmiita komponentteja ja laitteita kayttaen aiempaa kustannustehokkaampi lampokameralaitteisto
o Mittausdatalle reaaliaikainen siirtorutiini tilaajan osoittamaan pilvipalveluun

o Automaattinen raportointi



Laitteisto

Lampdokameralaitteiston tuottaminen valmiista komponenteista ja laitteista

o Lampokamera

o Windows- tablettitietokone

> GPS / Nopeusanturi




Ohjelmisto

Mittausdatalle reaaliaikainen siirtorutiini tilaajan osoittamaan pilvipalveluun
Automaattinen raportointi
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Lopputulokset

TempCloud- pilotissa onnistuttiin tavoitteiden mukaisesti rakentamaan fyysinen mittauslaitteisto
ja tarvittavat ohjelmistot, seka mittausdatan siirtorutiini.

- GPS korvautui ulkoisella nopeusanturilla
- Laitteiston ensiasennukset ja testaaminen kentalla

- Automaattinen raportointi jai tyngaksi




Lopputulokset

LAITTEISTON HYODYT URAKOITSIJALLA:

- Jatkuva laadunseuranta lampdtilamaton avulla

- Yhdella vilkaisulla nakee mika tilanne peran takana on

- Etaisyyden seuranta samassa. ei paalutustarvetta

- REM+ menetelmalla havaitsee heti, jos pohjamassa on sekoittumassa pintaan

- Tarvittavat raportit pilvipalvelussa



Lopputulokset

KEHITYSTARPEITA:

- Olisiko paivaraportti mahdollista saada tabletille? pysahdykset kiinnostavat myos tyontekijoita.

- Nayton sijainti levittimessa tai remixerissa, sijoitettu talla hetkella ylos eika siten ole koko ajan
peramiehen tydkaluna.

- Selvitettava voiko samaan systeemiin integroida muun tyonaikaisen raportoinnin
- Nopeusanturi - ei hyva renkaassa - pitaisi rakentaa erillinen pyora nopeuden mittaamiseen

- Koulutusta - kaikkia ominaisuuksia ei osata hyodyntaa



