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Kokeilun nimi Tekija Kokeilun kuvaus e Valmistuminen
yhteyshenkilo
Kokeilussa testataan jyrésta saatavan tiiveystiedon tallentamista,
Tietoa mallioohiaisella visualisointia ja hyddyntamista osana tietomalliaineistoa.
\etoa mafipony s Destia Oy Mallipohjaisessa tiivistamisessa kaytetaan paikannusta, Katri Eskola 12/2017
tiivistémismenetelméalla AT o ) - e . -
koneohjausjarjestelmad, langatonta tiedonsiirtoa seka selainpohjaista
kayttoliittymaa.
Kokeilun tavoitteena on testata teiden kunnossapitoajoneuvojen
Kansalaisnakvma reaaliaikaista seurantaa ja seurantatiedon valittamista reaaliaikaisesti
S y ESRI Finland tienkayttéjille suunnattuihin palveluihin. Tavoitteena on testata kaikkia
talvihoidon L . NG Ismo Kohonen 5/2017
SAtoimenniteisti Oy seurannan osa-alueita, tiedon koostamisesta sen esittdmiseen
P P karttapalvelussa. Onnistuessaan projekti antaa esimerkin kansalaisille
mahdollisesti jaettavan tiedon kasittelytavoista ja jakelukanavista.
Kokeilussa laaditaan tiesdamalli 10 m vélein hyddyntéen aitoa tielle
Tiesdén ennustaminen nakyvaa horisonttia mallintamisessa. Menetelmé mahdollistaa
Google Street View -kuvien | Foreca Ltd tarkemman tienpinnan lampétilan ennustamisen (mm. varjoiset Otto Karki 5/2017
avulla alueet), jota voidaan hyddyntdd mm. talvihoidossa jaatymisen
etenemisen arvioinnnissa.
Menetelméalla pyritdén satelliittikuvien avulla tunnistamaan
Routavaurioiden Imatieteen routavauriot seka paallystetylta ettd soratieltd. Menetelma perustuu
tunnistaminen laitos muutosten tunnistamiseen satelliittikuvista. Kuva-aineisto voidaan Tuomas Toivonen 9/2017
satelliittikuvista tuottaa haluttuna ajankohtana ja soveltuu mm. talvikauden
routavaurioiden tutkimiseen.
Menetelm& mahdollistaa tydmaaseurannan paallystystydmailla
asfalttipaallystetydmaan kerdamalla tietoa paallysteen leveydestd, pituudesta seka
automaattinen Lumecom Oy lampétilasta antureiden avulla. Lisdksi on mahdollista kerata tietoa Katri Eskola Kokeilu valmis
tybmaaseuranta massakuljetuksista (aika, paikka, massamaara). Tiedot ovat
nahtavissa pilvipalvelun kautta.
. . Menetelmalla kerataan tietoa tien kunnosta puukuljetusautoihin
Tilannekuva seka - : . .
L N asennettavan alypuhelimen avulla. Videokuvasta ja
automatisoitu Metsateho Oy > . : ; . s e . i
. o kiihtyvyysmittauksista tuotetaan tilannetietoa konenédlla ja signaalin Otto Karki 12/2017
tiedontuotanto (Vionice Oy) o - X .
" . . . kasittelylla. Tilannekuva ja tuotetut kuntomuuttujat palvelevat
metséasektorin kuljetuksista K . i o .
unnossapitoa seké metsakuljetusten suunnittelua.
Menetelméassa suoritetaan tieverkon laserskannaus ja digitaalikuvaus
Tiegeometrian Nordic likenteen nopeudella liikkuvalla ajoneuvolla. Pistepilviaineistosta
maarittdminen tuotetaan tarkka tiegeometria, jota voidaan hyddyntéd mm. Otto Karki 5/2018
GeoCenter Oy

mobiililaserkeilauksella

laadunvalvonnassa suorittamalla mittaus useampaan kertaan, jolloin
nahdaan muutokset.




Maatutkaluotauksen
hyddyntaminen

Kokeilussa testataan erilaisten maatutkalaitteistojen toimivuutta
paallysteen tyhjatilamittaukseen, paksuuden mittaukseen seka

paallysteominaisuuksien RC-Infra Oy terasverkkojen tunnistamiseen. Maatutkaus suoritetaan 1 GHz:n ja 2 Katri Eskola talvi 2017-2018
mittaamisessa GHz:n antennilla, sek& uudella kannettavalla maatutkaluotaimella.
. . Menetelméassé kerataén tietoa ajoneuvoista mittauslaitteiston avulla
Ajoneuvojen (ajoneuvon omat jarjestelmat, optinen anturi, kiihtyvyysmittaus, GPS) .
hyddyntéaminen tieverkon RoadCloud Oy | . ! ] . ! Otto Karki 5/2018
. tieverkon kunnon hallintaan. Saatavia tietoja ovat mm. kitka, tien
kunnon hallinnassa ; 3 ; .
kunto, kallistukset, veden kertyminen, pinnan tyyppi.
Jarjestelmd mahdollistaa jyrien ylityskertojen seurannan reaaliajassa
Automaattinen tiivistystydn | Roadscanners | ja esittad tiedon jyrayksen etenemisesta jyran kuljettajille. Laitteisto .
. - | o Katri Eskola 10/2017
seuranta Oy koostuu lampokamerasta, paikannuksesta ja keskusyksikosta.
Menetelma parantaa uusien paallysteiden tiivistdmisen hallintaa.
Kokeilussa kehitetddn RDSV -mittausauton laserkeilausta siten, etta
Roadscanners voidaan tarkastella laajemmin tien valitttman ympariston
Tiealueen monitorointi o pinnanmuotoja. Mittauksilla saadaan tietoa mm. tien leveydesta, Katri Eskola 9/2017
y luiskien kaltevuudesta, lumivallien ja reunapalteiden korkeudesta,
sohjo-ojien muodosta seka raivaustarpeesta.
Laserkeilauksen Koke_llussa_te_stataan Iaserkc_allaukse_n hyod_yntamlsta paallyste- ja
v . . soratievaurioiden tunnistamiseen mittauksissa tuotettavan
yddyntdminen Solid Potato : RS ; ) . . . )
Y - pistepilviaineiston avulla. Toistuvien mittausten avulla voidaan havaita Katri Eskola 10/2017
paallystevaurioiden Oy o . S . - e
; . muutoksia tiestdn kunnossa. Mittausaineistoa voidaan hyddyntaéa
tunnistamiseen - )
my®6s suunnittelussa.
Menetelmall& voidaan inventoida useita eri tietolajeja muun toiminnan
Mobiililaserkeilauksen yhteydessa esimerkiksi tiestdtarkastajan ajoneuvoon asennettavalla
hyddyntédminen Sweco mobiilikartoituslaitteella. Laiteessa yhdistyy laserkeilaus, Otto Karki 12/2017
kuntotietojen tuottamisessa panoraamakuvaus seké paikannus. Analysointi tapahtuu
puoliautomaattisesti kuvantunnistuksella.
Menetelméassa kerétdan reaaliaikaista kelitietoa (kitka, lampétila,
Jatkuvatoiminen mobili tienpinnan tila, vesikerroksen paksuus) ajoneuvoon asennettavalla
o Teconer Oy optisella mittarilla seka alypuhelimella. Alypuhelimella tiedot vélitetaan Otto Karki 5/2018
kelitieto IR s A S
eteenpain sek& voidaan keraté kamerakuvaa ja kiihtyvyystietoja.
Tiedot esitetddn kartalla ja ovat katsottavissa internetissa.
Kokeilussa selvitetaan, pystytaanké edullisemmilla laserkeilaimilla
Paallystevaurioiden tunnistamaan tien pinnan vaurioita seka epatasaisuuksia. Kokeilussa
tunnistaminen TerraTec Oy mitataan tarkalla laserkeilaimella paallystettyja teita ja sorateita. Juho Merildinen 6/2017

laserkeilausaineistosta

Simuloimalla tarkastellaan, mik& on harvin taso, jolla aineistosta
saadaan tuotettua kuntotietoja.




Kokeilussa testataan tietydmaiden reaaliaikaisen

TyOmaan . . : : e .
liikenteenohjauksen Tietomekka "."‘e”tee”OhJ?“S“?F"orl es!_ttgmlsta I_(_art_t_apthalsessg - Katri Eskola 10/2017
o : Oy tilannekuvanakymassa. Jarjestelmassa voidaan esittaa tieto
reaaliaikainen tieto o A o L o
tydmaiden sijainnista seka liikenteenohjausjarjestelyista.
. Kokeilussa tuotetaan anonyymia reittitietoa puutavarakuljetuksista
. Trimble . . . S e g S
Puutavaraliikenteen tien yllapidon kohdentamisen avuksi. Lisaksi ajoneuvoihin valmiiksi .
R Forestry . e i . Otto Karki 2/2018
tienkayttotiedot . asennetuista laitteista saadaan kerattyd ajoneuvon ja kuorman
Finland RN . ;
painotietoja. Tuloksia on mahdollista tarkastella kartalla.
Kokeilussa testataan tydkoneeseen/autoon asennettavan
360 -kuva-aineiston paikkatietoon sidotun 360 -kameralaitteiston hyddyntédmista mm. tyon
) . YIT, . X " - S Markku Tervo
tuottaminen ja ; seurannassa. Videokuvasta voidaan myds tunnistaa erilaisia tietoja 10/2017
Tietomekka (ELY)

hyédyntdminen

kuva-analyysien avulla. Samalla kuvauksella saadaan nakyma eteen-
ja taaksepain.




